Tematy prac dyplomowych inzynierskich

L.p. Promotor Tytut pracy Opis i cel pracy Zakres pracy Uwagi
1. Prof. dr hab. inz. Projekt koncepcyjny Celem pracy jest opracowanie e Zatozenia konstrukcyjne nowego 120 mm
Mariusz Magier kinetycznej amunicji teoretyczne kinetycznej amunicji pocisku podkalibrowego.
czotgowej kalibru 120 mm czotgowej kalibru 120 mm zdolnej do e Przeprowadzenie obliczer konstrukcyjnych w
zdolnej do zwalczania zwalczania opancerzenia pasywnego zakresie balistyki wewnetrznej i kofcowej
opancerzenia pasywnego wspodtczesnych czotgdw. oraz wytrzmatos$ci pocisku w czasie strzatu,
wspotczesnych czotgow e Wykonanie dokumentacji konstrukcyjnej
gtéwnych elementéw pocisku
podkalibrowego
2. Prof. dr hab. inz. Projekt koncepcyjny Celem pracy jest opracowanie e Zatozenia konstrukcyjne nowego 120 mm
Mariusz Magier kinetycznej amunicji kinetycznej amunicji kartaczowej pocisku kartaczowego.
kartaczowej kalibru 120 kalibru 120 mm zdolnej do zwalczania | e Przeprowadzenie obliczer konstrukcyjnych w
mm zdolnej do zwalczania sity zywej i lekkich umocnien pola zakresie balistyki wewnetrznej i korncowe;j
sity zywej i lekkich walki oraz wytrzmatosci pocisku w czasie strzatu,
umocnien pola walki e Wykonanie dokumentacji konstrukcyjnej
gtéwnych elementéw pocisku kartaczowego
3. Dr inz. Filip Projekt koncepcyjny Celem pracy jest opracowanie 1. Przegladianaliza dostepnych rozwigzan Szczegoty do
Kagankiewicz samowystarczalnego projektu koncepcyjnego systemu technicznych. ustalenia
energetycznie budynku energetycznego dla zastosowania do 2. Dla przyjetych zatozen projektowych indywidualnie.
mieszkalnego. produkcji cieptej wody i ogrzewania w dokonanie obliczen.
budynkach mieszkalnych. Wybdr optymalnych elementdéw systemu.
4. Dr hab. Inz. Zbigniew | Analiza i obliczenia Analiza przyjetego modelu fizycznego | Symulacje numeryczne przyjetego modelu

Wrzesinski

numeryczne
uproszczonego modelu
balistyki zewnetrznej
pocisku kalibru 155 mm o
przedtuzonej donosnosci
dla armato haubicy KRAB.

balistyki zewnetrznej i wybor
optymalnej metody numerycznej do
jego rozwigzania oraz wykonanie
obliczen. Celem pracy jest
oszacowanie mozliwosci uzyskania
przedtuzonego zasiegu pocisku kalibru
155 mm dla armato haubicy KRAB.

fizycznego i ich analiza.




Dr hab. Inz. Zbigniew
Wrzesinski

Analiza i obliczenia
numeryczne
uproszczonego modelu
balistyki wewnetrznej

pocisku kalibru 155mm o

przedtuzonej donosnosci

dla armato haubicy KRAB.

Analiza przyjetego modelu fizycznego
balistyki wewnetrznej i wybér
optymalnej metody numerycznej do
jego rozwigzania oraz wykonanie
obliczen. Celem pracy jest
oszacowanie mozliwosci uzyskania
przedtuzonego zasiegu pocisku kalibru
155mm dla armato haubicy KRAB.

Symulacje numeryczne przyjetego modelu
fizycznego i ich analiza.

Dr inz. Pawet
Skoczylas

Obrdbka cieplna
wolframowych stopéw
ciezkich

Okreslenie wptywu atmosfery i
parametréw obrébki cieplnej na
wtasciwosci i mikrostrukture
wolframowych stopdw ciezkich

1. Wstep, przeglad literatury
Przygotowanie materiatu do badan
3. Badania witasciwosci mechanicznych i
obserwacje mikrostruktury
Podsumowanie badan, wnioski

N

Dr inz. Pawet
Skoczylas

Obrébka plastyczna
wolframowych stopéw
ciezkich

Okreslenie wptywu stopnia zgniotu i
parametréw procesu kucia na
wiasciwosci i mikrostrukture
wolframowych stopdw ciezkich

1. Wstep, przeglad literatury

2. Przygotowanie materiatu do badan

3. Badania witasciwosci mechanicznych i
obserwacje mikrostruktury

4, Podsumowanie badan, wnioski

Dr inz. Zbigniew
Gulbinowicz

Wyznaczenie statych
materiatowych
wolframowych stopéw
ciezkich metodg badan
ultradzwiekowych.

W pracy za pomocg defektoskopu
ultradzwiekowego, nalezy wyznaczy¢:
predkosé fali dzwiekowej, Modut
Younga, Stata Poissona - dla
wybranym spiekdw wolframowych.

Opis metod ultradzwiekowych w badaniach
materiatow.

Przygotowanie aparatury i prébek do badan.
Przeprowadzenie badan.

Analiza wynikow.

Podsumowanie i wnioski.

Dr inz. Zbigniew
Gulbinowicz

Model i analiza dynamiczna

balansujgcego robota
dwukotowego.

Celem pracy bedzie zbudowanie
modelu balansujgcego robota
dwukotowego.

Zakres pracy bedzie obejmowac: gtéwne
zastosowania takich pojazdéw, budowa modelu
robota obejmujgce elementy mechaniki i
elektroniczne oraz ich podstawowe parametry.
Nastepnie przeprowadzenie analizy dynamicznej
zbudowanego modelu. Na zakonczenie wnioski i
podsumowanie




